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A bolygok keringési idejel

Evfolyam Miiveltségi teriilet, tantargy = Tantargyi kapcsolédasok

Természettudomany és féldrajz
Természetismeret

Az bra célja és didaktikai feladatai

A Naprendszer tanitdsa INDI robot segitségével: a didkok interaktivan ismerhetik meg a bolygok
mozgasat a Nap korul, ekdzben algoritmikus gondolkodasuk is fejlédik.
A tanuldk jatékosan ismerkednek meg a Naprendszer felépitésével, a bolygdk sorrendjével és a
keringeési palyakkal

Az dra hatasa

Fizika, digitalis kultura

Ezzel a palyaval a didkok jatékosan és szemléletesen tanulhatjak meg a Naprendszer bolygdinak
sorrendjét, keringési palyaikat és az eltérd sebességeket. Az INDI kisautd szinkddos iranyitasanak
kdszdnhetben a palya valtoztathatd, igy a gyerekek akar maguk is készithetnek kilonb6z6 palyakat a
bolygdk korul.

Felhasznalt eszk6zok és forrasok

" Alami tanterv, helyi tanterv, tankényvek

INDI robot és szinkdd kdrtydk

INDI robotpdlya, felrajzolva a bolygd pdlydkat jelképezd kdrivek




Az Eurdpai Unid
tarsfinanszirozasaval

B -

olae/ag

2023-2-HU01-KA210-SCH-000171423

Az Eurdpai Unid finanszirozasaval. Az itt szerepld vélemények és allitasok a szerzdlk) allaspontjat tokrozik, &s nem .ﬁ H é "“"“mn“"'
feltétlenil egyeznek meg az Eurdpai Unid vagy az Eurdpai Oktatdsi és Kulturdlis Viégrehajté Ugynokség (EACEA) IE = il
hivatalos allaspontjdval. Sem az Eurdpai Unig, sem az EACEA nem vonhato feleldsségre miattuk

STUDIO gm.m
[ ]

~~~~~~~~~~

5 perc

Bevezetés és

e Motivacio, frontalis magyarazat, egyéni figyelem.
e Eszkdz: Naprendszer képe, INDI.

célkitilizés e Roviden beszéljék meg a Naprendszerrél, a bolygok
mozgéasarol a tudnivalokat!
A Naprendszer o ) ) o .
bolygéinak e - Elméleti alapozas, magyarazat, szemléltetés, frontalis
Ny munkaforma.
10 perc | bemutatasa és Eorkdz N d {bra. bolvedk képei
helvezkedésiik e Eszk6z: Naprendszer abra, bolygdk képei.
.el ely N e Abolygdk sorrendjének és érdekes tényeinek ismertetése.
iIsmertetese
INDI kisauté és s . e o
il e e Eszkdzismeret, bemutatas, egyéni figyelem,ismétlés.
5 perc L e Eszkdz: INDI robot, szines jeldlések.
Progr:‘r:?zas e Az INDI robot mikédésének magyarazata.
Ismertetese
e Problémamegoldas, térbeli tajékozodas fejlesztése,
Palya megtervezése csoportos palyatervezés, megbeszélés, csoportmunka.
15 perc | és bolygék e Eszkdz: szines jelolok, palyaterv, szines papirok.
P . {g L, o A gyerekek csoportokban keringési palyakat jeldlnek ki a
megjelenitese bolygéknak, megkiilénbéztetve a belsd és kiilsé palyak
hosszat.
INDI kisauté e Szabalyalkotds és logikai gondolkodas fejlesztése,
5 perc irdnyitasa a demonstracid, csoportos bemutatds, csoportmunka.
bolygépalyak e Eszkdz: INDI robot, eldre kijeldlt palya.
mentén A robot végigvezetése a bolygdk palyain, kilénb6z8 sebességgel.
e Ismeretek rendszerezése, értékelés, kozos értékelés, frontalis
5 perc Az 6ra 6sszegzése osztalymunka.

e A csoportok elmondjak tapasztalataikat.
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Moddszertani tanacsok

INDI robot palya tervezése:
INDI robot a Nap kérul kildnbézé sugaru kdérék mentén haladhat, bemutatva a bolygdk palyait és mozgasat. A
szinkddok segitségével a robot a megfeleld sebességgel haladhat a belsé és kilsé bolygdpalyak mentén.
A palya ugy van kialakitva, hogy az INDI robot a Nap kérul kilénb6z8 sugaru kérék mentén haladhat, bemutatva a
bolygdk palyait és mozgasat. A szinkddok segitségével a robot a megfelelé sebességgel haladhat a belsd és kilsé
bolygdpalyak mentén.
1. Nap elhelyezése a palya kdzepén
e Nap szimbéluma: A palya kdzepére teszek egy sarga papirt vagy kartonlapot, amely a Napot jelképezi. A Nap 20-30
cm atméréjd, hogy jol lathatd kézéppontot ad a keringési palyakhoz.
e Dekoracié: A Nap kéruli részt sugarzé vonalakkal vagy napkitérésekkel diszitem, hogy a didkok kénnyebben
elképzelhessék a kdzponti csillag szerepét a bolygdk mozgasaban.

¢ Szinek hasznalata: Minden
bolygdpalyahoz valasztok kiilon szint,
példaul:

Merkur (legbels6 kor) — Szlrke

Vénusz - Narancssarga

Fold - Kék

Mars - Piros

Jupiter - Barna

Szaturnusz - Sarga

Uranusz - Vilagoskék

Neptunusz - Sotétkek
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¢ Keringési palyak hosszanak eltérése: A belsé bolygdk révidebb kdrpalyan haladnak (szorosabb a Nap kérul), mig a kulsé

bolygoknak hosszabb palyakat rajzolok
3. Szinkédos irdnyitds a sebesség és irany valtoztatasahoz

e Sebesség beadllitasa: A belsé korokben (pl. Merkur és Vénusz palydajara) helyezem el a zold szinkddot, amely a gyorsabb
mozgast jelképezi. A kiilsé palyakon (pl. Szaturnusz, Uranusz, Neptunusz) sarga szinkddot teszek, amely lassitja a robott.

¢ Iranyvaltasok szinkédja: A palya egyes pontjaira kék és piros szineket teszek, amelyek a robott jobbra vagy balra forditja,
igy bemutatja a bolygdk keringd mozgast.

4. Bolygok jelélése a palyan

e Bolygészimbdlumok: Papirbdl kivagott vagy nyomtatott bolygdképeket helyezek el a palyan a megfelel6 kdérék mentén.
Példaul a Fold kék szinkdddal jeldlt palyajan egy kicsi Fold-szimbdlum.

» Allomasok beiktatasa: Néhany bolygénal allomasként jeldlém ki a bolygé helyét, ahol a robotnak révid idére meg kell
allnia, majd folytatnia kell a mozgasat. Ezeket piros szinkéddal jelezem, hogy az autd megalljon egy pillanatra a bolygd
megismereésére

5. INDI robot programozasa a palya bejarasahoz

e Sebesség és irany beallitasa: Az egyes korok szinkddjainak megfeleléen a robot valtozd sebességgel és irdnyban halad. A
belsé palyakon gyorsabb tempdt allitok be, mig a kiilsé palyakon lassabb haladast.

e Keringés a Nap koriil: A kék és piros szinkédokat haszndlva a robot folyamatos kanyarodasaval szimuldlja a bolygdk
kérkérés mozgasat.

¢ Feladatok a tanuldok szamara: A tanuléknak feladat a robot kdvetése, a szinkddok értelmezése, illetve a Naprendszer
bolygdéinak sorrendjének megfigyelése.
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