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Alapmiliveletek 6sszefoglalasa

Evfolyam Miiveltségi teriilet, tantargy = Tantargyi kapcsolédasok

3. Matematika Digitalis kultara

Az bra célja és didaktikai feladatai

Alapmuveletekkel kapcsolatos ismeretek elmélyitése.
Algoritmikus gondolkodas fejlesztése.

Az dra hatasa

Ezzel a palyaval a didkok jatékosan gyakorolhatjak az alapmuveleteket. Az INDI kisauté szinkédos
iranyitasanak kdszénhetden a palya valtoztathatd, igy a gyerekek akar maguk is készithetnek
kalénbdzd palyakat.

Felhasznalt eszk6zok és forrasok

" Alami tanterv, helyi tanterv, tankényvek

INDI robot és szinkdd kdrtydk

INDI robotpdlya, feladatkdrtydk
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Foglalkozas terv

Rahangolédas - Motivalas, jatékos ismétlés, frontélis munkaforma.
5 perc | szamkartyas Eszkoz: Szamkartyak.

villamkérdések Motivacids cél.

INDI robot Szemléltetés, magyarazat, frontalis munkaforma.
5 perc bemutatasa, palya Eszkéz: INDI robot, palya.

ismertetése Tanari irdnyitas.
20 Csoportos Felfedezés, kooperativ tanulas, paros vagy 3 fés csoport.

erc robotpalya-feladat Eszkdz: INDI robot, szines lapok, Feladatlap.

P miuiveletekkel Onallé munka.

Feladatlap kitoltése Ismeﬂretalkalmazas, egyéni munkaforma.
10 perc slvah Eszkéz: Feladatlap, ceruza.

a patyahoz Utvonal és miveletek.

p o Reflektalds, megerdsités, frontdlis munkaforma.

5 perc Megoldasok kozos Eszkdz: Megolddlap.

ellendrzése

Ertékelés, dicséret.
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Moddszertani tanacsok a robotpalya tervezéséhez

INDI-FELADATLAP - Alapmiiveletek

Név: Datum:

1. ird le, milyen sorrendben haladt az INDI robot a palyan!
Szinek:
MUveletek:
2. 0ldd meg a palya miiveleteit!
a)25+36=___

3. ird le az 6sszesen megtett mezék szamat:
4. Rajzold le a robot utvonalat egy vazlatos palyan!

INDI robot péalya tervezése:

INDI robot 6sszeparositja azokat a kartyakat, amelyek egy miveletet és annak eredményét mutatjak.
A palyan a feladatlapon meghatdrozott sorrendben kell bejarnia a kartyakat ugy, hogy eld8szér a szamoldasi mlveletet,
majd annak eredményét érintse. Ezutan a feladatlapon kévetkezd szamitas, majd annak eredménye kévetkezik, stb.
Differencialasi lehet&ségként

e atanuldk képességeihez, ismereteihez igazithatjuk az érintett szamkort

¢ novelhetjik a palyara helyezett kartya parok szamat

e 2 helyett 3, 4 6sszetartozo kartyat kell a robotnak 6sszegydljtenie ugy, hogy tébb kulénb6zé, de azonos eredményt

ad6 mulveletet is elhelyezink a palyan

e korlatozhatjuk az érinthet6 kartyakat (pl. csak tizes atlépéses mlveleteket érinthet)

e korlatozhatjuk a felhasznalhaté szinkdd lapok szamat, fajtajat

» afeladatot 6sszekapcsolhatjuk nyelvtanuldssal (pl. hangosan olvassa fel a miveletet).
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A palya mezd6in alapmiiveleti feladatok szerepelnek. Minden helyes megoldas utén a robot halad tovabb a kdvetkezé
szinkédolt mezére.

Palya elrendezése (6 mezd):
START - [25 + 36] - [80 - 47] » [9 x 6] » [54 + 6] » [12 + 15] » CEL




