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Cambio de unidad INDI robottall

Area de estudio, asignatura Conexiones tematicas.

Ciencias naturales: medicion practica de
longitud, masa y volumen.

Técnica: utilizacion de herramientas,
medicion

Educacion fisica: evaluacion de distancias

5. Matematicas

El objetivo y las actividades pedagdgicas de la leccidn.

Sistematizacion y expansion de conocimientos previos. Demostracion de las posibilidades de aplicacion
practica. Comprension de las unidades de medida fundamentales. NUmeros variables fundamentados
en el sistema decimal. Aplicacién en contextos cotidianos.

Adquirir experiencia, reconocer errores y autoevaluarse. Fomentar la colaboracion y la practica
diferenciada.

Elimpacto del reloj

Actitudes a desarrollar: Apertura hacia las matematicas practicas. Trabajo meticuloso y preciso.
Participacion activa y colaboracién.
Habilidades y destrezas a desarrollar: Alternancia entre unidades de medida (longitud, masa, volumen).
Razonamiento légico. Competencias en calculo y estimacion. Comunicacion grupal.

Herramientas y recursos empleados

Curriculo estatal, curriculo local, manuales de texto

Robot IND! y tarjetas de cddigo de colores

Tarjetas de prdctica elaboradas en casa
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Plan de ocupacion

Motivacidn: ;Cual

Recuperacion del conocimiento, interrogantes, activacion,

5 fue la ultima ocasion ) L
. trabajo en grupo, respuesta individual.
minuto | enlaquete . ,
Herramienta: Tablero.
2 enFontraSte con . Ajuste del estado emocional.
unidades de medida?
Recuerdo de
8 conocimientos: Sistematizacion de conceptos, explicacién, ejemplos,
. discusion sobre las ilustracién, frontal.
minuto . . . .
unidades basicas de Equipo: Pizarra, cartelera.
J mediday sus Presentacion de la tabla de intercambio.
conversiones.
Practica de conversiéon de unidades de medida,
10 Tarjetas de unidad coordinacién de grupos, asistencia, verificacién, actividad
minuto | equivalentes (p. ej. ludica, trabajo en parejas.
S 2,5m © 250 cm) Herramienta: Mazo de cartas.
arejas/grupo/colocaciéon en el terreno.
12 parejas/grupo/col ién INDI Lt
12 Completar la hoja de Registro, descripcién de tareas, asistencia individual,
. trabajo: turnos, trabajo escrito, labor individual.
minuto . . RO - -
estimacion, Equipo: Hoja de célculo, lapiz.
J aplicacion. Ejemplos distintivos.
5 Cuestionario digital \I;enﬂciaon, repdgt|C|lon ludlca,t
- en Wordwall (por royectay coordina farespuesta.
minuto . lo. " Cual L Aprendizaje digital, ensefianza tradicional.
S eje'mp o, ‘;;'a co Dispositivo: Pizarra digital interactiva.
mas grande?") Juego preinstalado.
Completar un
5 formulario de Autoconocimiento, conciencia, preguntas orientadoras,
minuto autoevaluaciéony afirmacion, debate, autorreflexién, trabajo individual.
s proporcionar una Herramienta: Cuestionario de autoevaluacion.

breve
retroalimentacion.

Respuesta voluntaria.
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Hoja de trabajo

HOJA DE TRABAJO DE INDI - Transformacion
de unidades

Nombre: ___Fecha:
iTransforma las unidades de medida! 5. Titulo del muro de palabras: Conversion de unidades: ;cpal
a) 250 cm =2,5m es la correcta?
b) 3,4 m = 340 cm Pregunta: 2,5 m = ;cuantos cm?
c)75mm=75cm Respuestas:
d) 6dm=60cm 250 cm X 25 cm X 2500 cm Pregunta: 1500 ml =
e)1,2km =1200 m ¢cuantos litros?
f21,51X151X 0,15 [ Pregunta: 3 km =? m 23000 m X

2. jAsocia los valores correctos! 30 m X300 m
12 SO U adecuadojﬁl'fzfgtégr%sletra! 6. Formulario de autoevaluacion del estudiante: al
A.1,51B. 2500 g C. 0,5 m D. 331250 kg25 | finalizar la clase

4.1500 ml iRodea con un circulo las afirmaciones correctas!

5,50 . . . .

. . Logré convertir unidades de medida.

3. ¢(Cierto o falso? centimetros

e Pude recordar los numeros de las facturas.
Escriba después de la oracién: verdadero / falsoe Pude asistir a otros.

1m =100 cm = 1000 mm e Lo que aun me queda por practicar.

2,5 kildmetros = 2500 metros

1 litro =100 ml

1kg =100 dias
1dl=0,1 litros

4. Tarjetas de correspondencia: Medidas unitarias

2,5m 250 cm

6000 milimetros 6 metros
1 litro 1000 ml

2,5 kilogramos 2500 gramos
4dlo4l

12dm 120 cm

1500 ml1,51




cOo

WETE CH ROBOTICS

OCOMP

abacusan
\ 2 STUDI _- m

B
Financiado por la Unidn Europea. Las opiniones y puntos de vista expresados solo comprometen a suls) autor(es) y iﬁ - yﬁ"E oty g,
Cofinanciado por no reflejan necesariamente los de la Unidn Europea o los de la Agencia Ejecutiva Europea de Educacién y Cultura IE 4 I
la Unién Eurcpea (EACEA). Ni la Unign Europea ni la EACEA pueden ser considerados responsables de ellos. prm e

Consejos metodoldégicos para el desarrollo de una pista de robot.

Disefio de la pista para el robot INDI:

El robot INDI empareja tarjetas que representan la misma cantidad en diversas unidades de medida.

Debes desplazarte a lo largo de las cartas de unidad dispuestas en la pista, tocando las cartas que pertenecen al mismo par de
manera consecutiva.

1.Como una oportunidad de diferenciacién
Podemos ajustar el rango de niimeros pertinente a las habilidades y conocimientos de los estudiantes.
Podemos incrementar la cantidad de cartas dispuestas en el campo.
e Elrobot debe recolectar de 3 a 4 cartas iguales en lugar de 2.
e Podemos restringir las cartas que se pueden manipular (por ejemplo, ciertas unidades de medida no son manipulables).
e Podemos restringir la cantidad y el tipo de hojas de cédigo de color que se pueden emplear.

e Latarea puede relacionarse con el aprendizaje del idioma (por ejemplo, formular una oracién que incluya la cantidad
proporcionada).




